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OS (57) Abstract: Generally in conventional the engine parts are usually dynamically supported by a single support, which is usually 

^■O the crankshaft. The present invention provide various embodiments aiming to demonstrate how the use of more than one induction 
means enables to obtain a more versatile movement of the parts capable of providing energy gain. Moreover, even in engines which 

O still have operating conditions of parts similar to those of conventional engines, the use of the concept of multiple induction for 

q supporting the movement of the main parts provides considerable energy gains and corrects defects of machines such as engines, 



' compressors or conventional pumps, making them n 



e efficient. 
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(57) Abrege : Dans les moteurs conventionnels, nous avons. de facon generate, un soutien dynamique des pieces du moteur qui esl 
unique, generalement le vilebrequin. Les diverses realisations de la presentc invention visent a montrer comment en se servant de 
plus d'un moyen d' induction a la fois, Ton peut obtenir un mouvement des pieces beaucoup plus versatile et susceptible de permettre 
un gain d'energie. De plus, meme dans les moteurs conservant des formes d'action des pieces similaires a celles retrouvees dans 
les moteurs conventionnels, l'application de l'idee de poly induction dans le soutien du mouvement des pieces mattresses permet 
des gains considerables d'energie et corrige les defauts des machines telles des moteurs, compresseurs ou pompes conventionnelles, 
pour les rendre plus performants. 
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MOTEUR ENERGETIQUE A POLY INDUCTION 



Lorsque Ton regarde attentivement I'ideation des moteurs conventionnels, qu'ils 
soient de type a piston cylindrique ou encore de type rotatif, Ton s'apercoit que les 

10 concepteurs, de meme que les utilisateurs de ceux-ci ont vise leur realisation par des 
conceptions visant les structures les plus simples, laissant aux transmissions et aux 
differentiels les parties les plus complexes de la transmission d'energie, par exemple 
vers les roues. Nous avons d'ailleurs recherche la meme simplicity dans invention 
du deposant pour "Machine energetique III", objet du brevet canadien N° 1,229,749, 

15 depose le 18 mars 1985 sous le numero 476,720, et delivre le 1 er . decembre 1987. 

La presente invention a pour but de montrer les lacunes d'une telle pensee en ce 
qui tient a la depense d'energie. En effet, des moteurs a induction unique reduisent 
considerablement les possibilites de formes de mouvement des pieces qui seront, 
20 dans les moteurs a combustion interne, appelees a produire des compression et 
dilatation des gaz, qui engendrent les explosions et la dynamique des moteurs. 

Nous presenterons done, dans les pages qui vont suivre, un ensemble de figures 
ovales, en huit, triangulaires, rectilignes et autres, que produiront les pieces en 
25 mouvement de moteurs a poly induction. 

Commencons par mentionner que les moteurs conventionnels, principalement les 
moteurs a piston et les moteurs rotatifs, sont des exemples de cette tendance a 
pousser la conception vers la simplification limite. Ces moteurs sont actionnes 
30 dynamiquement par une seule piece, soit le vilebrequin pour les moteurs a piston, et 
le vilebrequin avec excentrique pour les moteurs rotatifs. Le mouvement des pieces 
est, pour le reste, des plus statique : dans le moteur conventionnel, le piston insere 
dans le cylindre suit une trajectoire rectiligne, alors que dans le moteur rotatif, 
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puisque le piston triangulaire est soumis a la fois a son encrage au cote du moteur, le 
mouvement devient quasi elliptique. 



Dans les deux cas, les figures geometriques primaires obtenues ont pour resultat 
une production de puissance assez peu rentable puisque le couple, au moment de 
10 I'explosion du moteur et dans les fractions de secondes successives qui suivent, est 
assez reduit par rapport a I'energie qu'il consomme. 

De meme en est-il pour notre invention pour "Machine energetique III", citee 
precedemment : nous avons opte pour la simplicity. Dans le cas plus particulier de 

15 I'une de ses realisations, une pale inseree de facon coulissante dans une piece 
rotative imbriquee rotativement et de facon decentree dans un corps de moteur, de 
telle maniere que les extremites touchent toujours a la cage semi cylindrique qui sert 
de chambre d'admission et d'explosion, et par consequent de cylindre de la machine. 
Mais cette mecanique, bien qu'elle ait eu I'avantage d'ameliorer le couple du moteur, 

20 en plus de permettre d'y retirer les valves conventionnelles, avait la lacune de 
produire une trop grande friction et par consequent une usure trop considerable 
entre les pieces, principalement entre les segments et la paroi des chambres a 
combustion, et ensuite, entre la pale et le moyeu rotatif dans lequel elie etait inseree 
de facon coulissante. 

25 

C'est pour resoudre I'ensemble de ces problemes et avec I'idee qu'il serait tres 
certainement rentable d'accepter un plus grand nombre de pieces pour former le 
mouvement du moteur, que nous avons avance I'idee de moteur a poly induction. En 
effet, nous pensons que cette maniere de faire est susceptible d'offrir un mouvement 
30 des pieces qui soit plus original et plus susceptible d'augmenter le couple en 
annihilant les surfaces de frictions indues. Ainsi done, si la puissance par explosion 
est augmentee, et que les systemes de valves sont simplifies, il est a penser que, 
tout compte fait, c'est au contraire d'un moins grand nombre de pieces servant a 
I'explosion, que Ton aura besoin pour obtenir la meme puissance de moteur. Par voie 
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5 de consequence, contrairement a I'hypothese de depart, le total des pieces 
necessaires a la construction d'un moteur de meme puissance, sera inferieur pour un 
moteur a poly induction, a celui des moteurs conventionnels. II en decoule de plus 
que les dimensions du moteur seront aussi inferieures. 

10 Notre raisonnement a done ete amorce en nous demandant quelle pouvait bien 

etre la mecanique par laquelle nous pouvions supporter les pieces du moteur 
energetique, afin d'en annihiler les frictions. 

Nous avons debute notre raisonnement en etudiant plus precisement le 
15 mouvement des extremites de la pale et en ayant pour objectif, si nous arrivions a la 
produire mecaniquement, de relier cette mecanique a chacune des extremites. En 
etudiant le mouvement de ces extremites Tune par rapport a I'autre, nous avons tout 
d'abord remarque que leur mouvement subit deux phases opposees I'une a I'autre, 
soit une phase d'acceleration et une phase de deceleration. Par consequent, 
20 lorsqu'une extremite entre dans sa phase de deceleration, par compensation, I'autre 
entre dans sa phase d'acceleration. 

Nous avons done eu I'idee geometrique suivante que si Ton fait pivoter 
rotativement une circonference autour d'une autre de meme dimension, et que Ton 
25 suit le mouvement d'un point fixe de cette premiere circonference a travers un tour 
complet de rotation et par consequent de pivotement, alors ce point decrira tres 
exactement la forme recherchee, a savoir la forme parcourue par I'extremite de la 
pale (FIG. II). 

30 D'un point de vue mecanique, nous avons suppose que ces circonferences 

seraient materialisees par des engrenages. Comme le mouvement decrit ci-dessus 
est celui de I'une des extremites de la pale, qui en a bien entendu deux, deux 
circonferences rotatives seront necessaires sous forme d'engrenage. Ainsi done, 
nous pouvons proposer une premiere realisation de I'invention (FIG. Ill) en imaginant 
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que deux engrenages, rempla9ant les circonference pivotantes - et que nous 
appellerons engrenages d'induction - sont montes rotativement a chaque extremite 
d'une piece pivotante - que nous nommerons support d'induction - cette piece etant 
montee rotativement dans le corps du moteur. Les deux engrenages d'induction, de 
meme dimension, sont par la suite imbriques a un engrenage - lui aussi de meme 
dimension, que nous appellerons engrenage de support - qui est relie rigidement au 
centre du moteur. Des lors, si Ton relie chaque extremite de la pale a des points 
d'encrage situes sur le diametre des engrenages d'induction, Ton s'apercoit que la 
pale decrit, tres exactement, le mouvement que nous en attendions, que par 
consequent, toutes les frictions indues sont annihilees et qu'il n'est plus necessaire 
qu'elle soit imbriquee dans un noyau, comme cela avait ete prealablement 
necessaire. 

Dans les deux figures IV et V, nous montrons successivement la pale dans sa 
phase d'explosion et d'expansion. Dans un premier temps, on peut remarquer 
comment les deux points de liaison des engrenages se trouvent en meme temps a 
leur point le plus bas. A cette position, la chambre de combustion est reduite a son 
maximum et les gaz sont prets a exploser, alors que de I'autre cote de la pale, la 
chambre d'admission est augmentee a son maximum. Ensuite, nous montrons la 
disposition de ces pieces, un quart de tour plus en avant, alors que les points de 
liaison sont tous deux a leur plus haut. Nous avons ensuite verifie si cette facon de 
faire n'etait qu'une variante d'une idee plus generale. C'est pourquoi nous avons tout 
d'abord voulu montrer les variantes de cette idee avant d'en montrer d'autres 
particularites. 

Ainsi done, alors que dans la premiere realisation, non seulement les engrenages 
d'induction etaient de la meme grandeur entre eux, mais aussi etaient-ils, on s'en 
rappellera, de la meme grandeur que I'engrenage de support. Dans les realisations 
subsequentes, les grandeurs des engrenages d'induction seront differentes de 
celles des engrenages de support. 
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Une deuxieme figure est donnee si on suppose des engrenages d'induction ayant 
une dimension deux fois plus petite que celle de I'engrenage de support. Dans ce 
cas, la figure produite par un point situe sur I'engrenage d'induction a la forme d'un 
huit (FIG. VI). Des lors, si on relie chacun des engrenages d'induction a une meme 
piece de type triangulaire, on obtient un moteur dont le mouvement, similaire a celui 
d'un moteur rotatif, est cependant produit d'une tout autre maniere et de facon 
beaucoup plus rentable. En effet, comme nous le montrerons plus abondamment 
dans la description detaillee des figures, la remontee des pieces produit ce que Ton 
pourrait appeler une contradiction mecanique, une sorte de blocage qui empeche 
systematiquement les pieces de redescendre vers I'arriere. Lors de I'explosion done, 
la poussee sur I'un des cotes du triangle n'est pas en partie annulee par I'autre partie 
de ce cote, puisque e'est le blocage mecanique qui fait le travail. Au lieu de ne 
beneficier comme resuitante, que d'un tiers de la poussee, e'est plutot du double, a 
savoir des deux tiers que Ton dispose (FIG. IX). 

Une troisieme variante de I'invention est obtenue lorsqu'on etablit un rapport de un 
sur trois entre la grosseur des engrenages d'induction et celle de I'engrenage de 
support. La forme obtenue est semi triangulaire (FIG. X) et une pale est rattachee 
aux engrenages d'induction : dans ce cas, la forme du moteur obtenue a I'apparence 
d'un trefle. 

Des formes subsequentes peuvent etre obtenues, selon que les engrenages sont 
dans un rapport de un sur quatre, cinq, etc... A I'inverse, dans le cas ou il n'y a qu'un 
seul engrenage, la forme du mouvement est ovale et un piston conventionnel peut lui 
etre rattache. 

Dans chaque figure produite, on peut provoquer des mouvements concaves ou 
convexes, selon qu'on rattache les pistons pales, ou pistons triangulaires, a I'interieur 
ou a I'exterieur des circonferences, tel que nous le montrons dans la figure XXII 
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De meme, si I'ajustement des points de rattachement des pales aux engrenages 
de support n'est pas correspondant, on s'apercevra que la distance entre ce point 
variera en oscillant tout au long du mouvement. Cette maniere de faire pourrait 
rendre rentable ['utilisation d'un piston flexible. 

Jusqu'ici, nous avons generalise une partie de I'invention en montrant la notion de 
poly induction a partir de I'utilisation d'engrenages externes. 

Des formes interessantes peuvent etre obtenues en utilisant maintenant - par 
opposition a seulement des engrenages de type externes, tel que nous I'avons fait 
precedemrnent - des jeux d'engrenages de type externes et internes. 

Dans ces cas, il s'agira plutot d'imbriquer les engrenages d'induction de type 
externe, a I'engrenage de support de type interne. 

Parmi les figures interessantes creees, notons celle du moteur triangulaire. On 
peut supposer en effet, deux engrenages d'induction identiques rattaches, comme 
dans le premier cas rotativement a un support rotatif, lesdits engrenages etant plus 
petits - dans un rapport de un sur trois - qu'un engrenage de support interne auquel 
ils sont imbriques. Une pale est ensuite rattachee a des points d'encrage des 
engrenages d'induction. On pourra constater des lors, que cette pale decrit un 
mouvement de telle maniere que les extremites peuvent a tout moment suivre les 
parois d'un cylindre triangulaire dans lequel elle se deplace, et cela, en augmentant 
et diminuant tour a tour les chambres de combustion et d'admission, comme nous 
pouvons le constater dans les figures XII, XIII et XIV. 

Cette maniere de faire pourrait tres certainement etre a I'origine de ce que nous 
serions tente d'appeler des moteurs a trois temps, ou un temps supplemental serait 
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5 insere entre les deux temps des moteurs a deux temps. II s'agirait d'un temps 
d'integration d'air qui chasserait les gaz brules, lesquels seraient ensuite remplaces 
par des gaz neufs. Ainsi done, jamais de vieux gaz ne se retrouveraient a nouveau 
dans les chambres a combustion, de meme qu'aucun gaz neuf ne serait evacue lors 
de I'echappement. 

10 

Dans le cas de I'utilisation d'un seul engrenage d'induction, le mouvement obtenu 
sera parfaitement rectiligne et pourra etre relie a un piston a deux tetes (FIG. XIV et 
XV). 

15 Jusqu'ici, nous avons montre comment pouvaient etre construits des moteurs a 

poly induction avec I'utilisation d'engrenages soit externes, soit internes. 

Une autre variante de I'invention doit etre consideree en supposant, cette fois-ci, 
20 une poly induction des pieces maitresses (piston pale ou triangulaire) par le concours 
d'induction de type different, a savoir : engrenages et vilebrequin par exemple. 

Deux types de realisations differentes peuvent etre obtenues selon que le 
mouvement du vilebrequin est ou non dans le meme sens que celui de la pale ou du 
25 piston triangulaire. 

Tout d'abord, il s'agit de produire une pale au centre de laquelle sera imbrique 
I'excentrique d'un vilebrequin (FIG. XVIII). Ensuite, dans un maneton dispose d'une 
facon diametralement opposee a I'excentrique et qui servira de support d'induction, il 
30 s'agit d'inserer rotativement une tige sur laquelle seront montes de chaque cote des 
engrenages externes, qui seront ici les engrenages d'induction. I'engrenage exterieur 
sera imbrique a un engrenage interne dispose rigidement dans le cote du moteur. 
L'engrenage d'induction situe vers I'interieur sera imbrique a un deuxieme engrenage 
interne, celui-ci etant dispose rigidement sur le cote de la pale. Des lors, si 
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I'engrenage conduction interieur est deux fois plus gros que I'engrenage d'induction 
exterieur, ou encore, si I'engrenage de support interne deux fois plus petit que 
I'engrenage de support externe, alors le mouvement de la pale sera deux fois plus 
lent que celui du vilebrequin. II s'en suivra le resultat assez original qu'elle fera la 
meme course que dans les methodes precedentes. 

De meme en est-il pour le piston triangulaire qui, de cette maniere, decrira la 
meme figure que dans le cas ou il aurait ete soutenu par deux engrenages 
d'induction. 

Mais Ton peut pousser plus loin Investigation, toujours en se servant de cette 
variante poly inductive : engrenage et vilebrequin. Cette fois-ci cependant, le 
mouvement de la pale sera inverse par rapport a celui du vilebrequin, et ce, a I'aide 
d'un pignon. Nous obtiendrons cette fois-ci, une rotation des pieces, similaire a celle 
du moteur triangulaire (FIG. XIII). En effet, on peut supposer une pale en laquelle est 
imbrique rotativement I'excentrique d'un vilebrequin. On disposera ensuite 
rigidement, sur ce vilebrequin, un engrenage de support qui sera lui-meme imbrique 
a un engrenage pivot monte rotativement dans le bloc du moteur. Ensuite, on peut 
imaginer que cet engrenage pivot sera couple a un engrenage lateral d'induction, 
dispose rigidement dans le cote de la pale. 

Des lors, la pale subira un mouvement contraire a celui de I'excentrique et du 
vilebrequin, et selon les proportions de rotation, a savoir : si le vilebrequin tourne a la 
meme vitesse ou deux fois plus rapidement mais en sens inverse, on obtiendra un 
moteur dont le cylindre est de forme elliptique ou encore, et d'une autre maniere, un 
moteur dont le cylindre a une forme triangulaire. 

Parmi les retombees interessantes de cette maniere de faire par laquelle 
I'excentrique d'un vilebrequin remplit la fonction de deuxieme support de la poly 
induction , reside I'idee que Ton peut decouper differemment la pale ou le piston 
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5 triangulaire, de maniere a laisser I'excentrique entrer en contact directement avec les 
gaz lors de I'explosion. Cette maniere de faire a pour effet de produire un maximum 
de couple lors de (FIG. XXVI). 

II nous reste maintenant a traiter d'un dernier point qui est celui de I'induction de la 
10 puissance vers I'exterieur du moteur. 

Celle-ci peut tout d'abord, bien entendu, etre induite par le vilebrequin. Ensuite, 
elle peut etre induite par I'axe de support, qui n'a pas la meme vitesse que le 
vilebrequin ou encore que la pale (FIG. XXIV). Un engrenage peut en effet etre relie 
15 rigidement a I'axe de support, et il peut etre imbrique a cet axe un axe de sortie 
acheminant la puissance a I'exterieur de la machine (FIG. XIX). 

Dernierement, puisque la pale ou le piston ont un effet oscillant, ils peuvent se voir 
disposer rigidement, dans le cote, un engrenage interne qui sera couple a un 
20 engrenage externe fixe rigidement a un axe. Ce sera des lors, cet axe qui 
acheminera I'energie vers I'exterieur (FIG. XXIV). 

Description sommaire des figures 

25 

La figure I est une reproduction de la figure VI de I'invention du deposant pour 
"Machine energetique III", objet du brevet canadien N° 1,229,749, depose le 18 mars 
1985 sous le numero 476,720, et delivre le 1 er . decembre 1987. 
On peut y voir les principaux points de friction qui ont amene le deposant a concevoir 
30 des mecaniques de soutien annihilant lesdits points de friction. 

La figure II represente un schema de deux circonferences, la premiere etant fixe et 
la seconde en rotation autour de la premiere. Avec cette figure, on peut constater 
geometriquement le cheminement que parcourra, a travers la rotation de la deuxieme 
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5 circonference, un point situe sur cette derniere. Le trajet effectue par ce point 
produira une forme quasi circulaire, correspondant exactement a ce que recherchait 
le deposant, a savoir etre similaire au trajet que parcourent les extremites de la pale. 

La figure III represente un moteur dont la mecanique est la materialisation de la 
10 geometrie precedemment exposee a la Figure II. Ici, les circonferences sont 
remplacees par des engrenages. En effet, deux engrenages - que nous nommerons 
engrenages d'induction, sont imbriques rotativement sur un engrenage - que nous 
nommerons engrenage de support - rattache rigidement au moteur. Ces deux 
engrenages d'induction sont tenus par un support monte rotativement dans le cote 
15 du moteur. La pale est rattachee par un moyen a ces engrenages d'induction. II s'en 
suit qu'elle decrit ainsi le mouvement quasi-circulaire recherche. Dans cette figure, 
les pieces sont situees en cours d'admission et d'expansion. 

La figure IV represente une coupe transversale d'un moteur similaire a celui de la 
20 Figure III, mais dont les pieces sont dans la phase de I'explosion et a la fin de 
I'admission. 

La figure V est une vue similaire a la precedente, mais dont les pieces ont ete 
placees en position de demi trajet entre deux pistons. 

25 

La figure VI represente une forme geometrique d'une realisation de poly induction, 
ou les circonferences d'induction sont deux fois plus petites que celle de soutien. La 
forme decrite par un point situe sur ces circonferences en rotation pivotante, est 
similaire a celle d'un huit. 

30 

La figure VII est une materialisation de la geometrie de la Figure V. Ici, on pourra 
remarquer que la pale est remplacee par un piston de forme triangulaire. Chaque 
pointe du triangle adhere a tout moment a la surface du cylindre ayant la forme d'un 
huit. On remarquera que, meme si le piston est triangulaire, on peut produire le 
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5 moteur a double soutien. Le resultat en est que I'axe de soutien auquel est rattache 
rigidement le piston ne sera pas dans une position similaire lors de chacune des 
explosions. Ici, I'axe de soutien est bien centre avec la surface d'explosion , lors de 
I'explosion. 

10 La figure VIII represente un moteur similaire a celui montre a la figure precedente, 

mais lors d'une explosion subsequent^, on y remarque que I'axe de soutien est dans 
une position differente permettant a chaque engrenage d'etre en meme temps, a son 
maximum d'elevation. 

15 La figure IX represente un moteur similaire a celui des deux figures precedentes, 

mais oil les pieces ont ete placees en phase d'expansion. 

La figure X represente une forme geometrique obtenue par des circonferences 
d'induction, cette fois-ci, trois fois plus petites que celles du support. La forme du 
20 mouvement obtenu sera alors similaire a celle d'un trefle. 

La figure XI est la materialisation d'un moteur dont le cylindre a une forme 
similaire, a celle obtenue dans la figure precedente. La pale est ici en position 
d'explosion et de fin d'admission. 

25 

La deuxieme partie des figures implique des realisations de moteurs a poly 
induction, mais cette fois-ci non obtenues par seulement des engrenages externes, 
mais impliquant aussi des engrenages internes. 

30 La figure XII montre le mouvement d'un point situe sur une circonference 

d'induction tournant a I'interieur d'une circonference. Ici, la circonference interieure 
est trois fois plus petite. 
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La figure XIII montre la materialisation de la geometrie expliquee a la figure 
precedente, et qui aboutit a la construction d'un moteur triangulaire. Celui-ci a ete 
place en phase d'explosion et de fin d'admission. 

La figure XIV est une reprise de la figure precedente, mais ou le moteur est en 
phase d'expansion. 

La figure XV represente le trajet rectiligne parcouru par une circonference dont la 
grandeur est deux fois inferieure a la circonference exterieure, a I'interieur de laquelle 
elle pivote. 

La figure XVI est une materialisation de la Figure XIV. On y remarquera qu'un 
piston a double tete a ete rattache a I'engrenage d'induction. 

La figure XVII est une reprise d'une fagon plus detaillee de la figure precedente, 
ou ont ete inclus des systemes de valves, de calibrage de I'entraTnement, 
d'electricite, etc... 

Les figures XVIII et suivantes represented des realisations de moteurs a poly 
encrage, incluant a leur realisation, I'utilisation d'un vilebrequin parmi les moyens 
d'induction. 

La figure XVIII represente un moteur a poly encrage, dont I'un des deux 
engrenages est un vilebrequin, alors que I'autre est un engrenage. Un maneton 
supplemental monte sur le vilebrequin jouera le role de I'axe support qui, par le 
recours a un axe d'induction, induira le mouvement specifique de la pale par rapport 
a celui du vilebrequin. Ici, le mouvement de la pale sera induit dans le meme sens 
que celui du vilebrequin. 
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La figure XIX represente, obtenu par le meme procede, la realisation d'un moteur 
en huit. 



La figure XX represente un moteur a poly induction, inverse, ou le mouvement de 
la pale est contraire a celui du vilebrequin. Cette inversion est obtenue par un pignon 
de support. II s'agit ici d'une facon inversee de realiser un moteur triangulaire. 

La figure XXI represente un moteur dont les deux systemes entiers ont ete 
inverses, tournant en effet en sens contraire I'un de I'autre. Ainsi, un systeme devient 
I'equivalent du pignon d'inversion de I'autre, et ce, vice-versa. Cette maniere de faire 
permet de sauver nombre de pieces en plus d'augmenter le couple du moteur. 

La figure XXII represente des formes concaves obtenues selon que Ton situe le 
point de rattachement des pales aux engrenages deduction, a I'interieur des lignes 
de circonferences. 

La figure XXIII represente des formes convexes obtenues en placant le point de 
rattachement des pales, a I'exterieur des circonferences des engrenages d'induction. 

La figure XXIV montre un moteur dont I'induction, vers I'exterieur, est obtenue a 
partir d'un axe imbrique a I'axe de support. 

La figure XXV montre un moteur dont I'induction est faite a partir, directement, de 
la pale, celle-ci etant imbriquee a un axe central par le biais d'un engrenage interne. 

La figure XXVI montre comment on peut tirer parti de telles mecaniques, en 
ajourant la pale, pour laisser la surface du vilebrequin etre directement soumise a 
I'explosion. 
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5 Description detaillee des figures 



La figure I est une reproduction de la figure VI de I'invention du deposant pour 
"Machine energetique III", objet du brevet canadien N° 1 ,229,749, depose le 18 mars 
1985 sous le numero 476,720, et delivre le 1 er . decembre 1987. 

10 

On peut y apercevoir les principales composantes, soit : le bloc du moteur 1, le 
cylindre du moteur 2, le noyau rotatif 3 dispose rotativement dans le moteur, la pale 4 
inseree de facon coulissante dans le noyau, et les segments 5 inseres de facon 
flottante a chaque extremite de la pale. On peut constater que les principaux points 

15 de friction se situent entre les segments et le corps du cylindre 6, puisque la sortie 
d'une extremite de la pale est actionnee par la poussee de I'autre extremite contre la 
surface du cylindre 7. Un deuxieme point de friction est la partie se situant entre la 
pale et le noyau du moteur 8. La poussee des gaz sur la pale etablit une force en 
sens contraire de celle de la resistance du vilebrequin auquel est rattache le noyau 

20 central, d'ou cette friction. 

La figure II represents deux circonferences de meme grandeur - que nous 
nommerons circonference fixe 9 et circonference rotative 10. On peut apercevoir le 
pivotement de cette circonference rotative a trois etapes differentes 11, 12, 13. En 
25 supposant un point fixe de cette circonference rotative 14, on peut tracer, a travers le 
deplacement de celle-ci, le trajet qu'aura fait ce point apres une rotation complete 
autour de la circonference de soutien. On obtient alors une forme quasi circulaire, qui 
correspond a la forme recherchee. 

30 La figure III represente une vue diagonale d'une machine a poly induction, dont la 

mecanique est une materialisation de la geometrie exposee a la figure precedente. 
Ici, les circonferences fixe et rotative ont ete remplacees par des engrenages que 
nous nommerons respectivement engrenages de soutien 16 et engrenages 
d'induction 17. Plus precisement, un engrenage de soutien sera relie rigidement au 
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corps du moteur indirectement par le rattachement a un axe fixe 18. Autour de cet 
axe fixe, entre le cote du moteur et I 1 engrenage de soutien, sera monte un moyen 
pour soutenir les engrenages d'induction et que Ton nommera vilebrequin de support 
19. Chaque extremite de ce vilebrequin de support sera pourvu d'un maneton de 
support 20, et ce dernier sera muni d'un moyen, tel un axe 23 auquel sera relie 
rotativement 21 I'engrenage d'induction. Les engrenages d'induction montes 
rotativement aux extremites de chaque maneton le seront de telle sorte qu'ils seront 
a la fois imbriques a I'engrenage d'induction ; par consequent, lors de la rotation du 
vilebrequin de soutien 23, ils seront entraines a pivoter sur eux-memes 21. Chacun 
de ces engrenages d'induction sera muni a son tour d'un moyen tel un axe 
d'induction 22, le rattachant de facon semi rotative a la pale. Des lors, la pale sera 
entrainee dans le cylindre 24, et sera supportee a tout moment, de telle sorte que les 
segments 15, inseres a chaque extremite de la pale pourront etre flottants, et marier 
sans frictions indues les parois du cylindre 2 de la machine ou du moteur. 

La figure IV represente une coupe transversale d'un moteur similaire a celui de la 
Figure III, et dont les pieces ont ete placees, dependamment du cote de la pale ou 
Ton se situe, soit dans la phase explosive, soit dans la phase de fin d'admission. De 
fagon plus precise, on pourra voir a cette figure, que dans le corps de la machine 1 
est disposee une chambre cylindrique. Deux engrenages d'induction 17 sont montes 
rotativement aux extremites de manetons de soutien et sont imbriques a I'engrenage 
de soutien 16. Chaque partie de la pale est rattachee a un axe d'induction situe sur 
les engrenages de soutien. Dans la presente figure, les deux axes de soutien 
arrivent en meme temps dans la partie la plus basse de leur trajectoire, et par 
consequent la pale se retrouve dans une position horizontal, la chambre des gaz 26 
etant reduite a son minimum, ce qui permet I'explosion. Par contre, de I'autre cote de 
la pale, c'est le contraire qui se produit, puisque la chambre d'admission 27 est 
etendue a son maximum, ce qui signifie que c'est la fin de I'admission des gaz. 
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La figure V est une figure simiiaire a celle de la Figure IV, mais ou les pieces sont 
a mi-chemin entre deux positions. On remarquera que, contrairement a la figure 
precedente, les axes d'induction sont tous deux a leur plus haut niveau 
simultanement, et cela en meme temps que la pale se trouve en position 
perpendiculaire. 

La figure VI represente une forme geometrique prealable a une realisation de poly 
induction, ou les circonferences d'induction 18 sont deux fois plus petites que la 
circonference de soutien. Comme pour les realisations precedentes, on doit 
supposer que les circonferences d'induction tournent en pivotant autour de la 
circonference de soutien. La forme decrite par un point situe sur ces circonferences 
d'induction est simiiaire a celle d'un huit 29. 

La figure VII est une materialisation de la geometrie de la Figure V. Le moteur est 
montre du cote des engrenages pour mieux en visualiser le fonctionnement. 
Similairement aux realisations precedentes, deux engrenages d'induction 17 sont 
montes rotativement aux extremites d'un maneton lui-meme rotatif 20, de telle sorte 
qu'ils soient imbriques simultanement a un engrenage de soutien 16. Des axes 
d'induction 22 sont relies ici, plutot a un piston de forme triangulaire 25 remplacant la 
pale des figures precedentes. Chaque extremite de ce piston sera munie de 
segments flottants 5 qui suivront a tout moment le deplacement du piston, le cylindre 
en forme de huit 29. On remarquera que meme si le piston est triangulaire, on peut 
produire le moteur a double soutien. II en resulte que I'axe de soutien auquel est 
rattache rigidement le piston ne sera pas dans une position simiiaire lors de chacune 
des explosions. Ici, I'axe de soutien est bien centre sur la surface d'explosion lors de 
I'explosion 30. 

La figure VIII represente, figurativement, la position des pieces dans les deux 
explosions subsequentes. On remarquera que meme si les manetons d'induction 20 
ne sont pas a la verticale 31 , 32, les deux axes d'induction sont, quant a eux, a leur 
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plus haut niveau, ce qui permet, meme de facon dissymetrique, que les deuxieme et 
troisieme faces du piston triangulaire soient a leur plus haut point. 



La figure IX montre un moteur similaire aux deux figures precedentes, mais ou les 
pieces ont ete placees en phase d'expansion, c'est-a-dire entre deux explosions. On 
est a meme de constater que les axes d'induction 22 sont dans leur position laterale 

34, ce qui permet le couple du moteur. On remarquera de plus, ce qui est tres 
important au niveau du couple, que I'anti-couple se trouvant normalement du cote 
contraire au deplacement des pieces, et qui est une poussee negative sur les pieces 

35, est annihile par la cle mecanique en barrure que produit la montee de 
I'engrenage d'induction de gauche. En effet, les directions opposees du deplacement 
des pieces 36, 37, 38 forment une contradiction mecanique qui agit comme un anti- 
retour naturel du piston triangulaire. En effet, la partie gauche du piston subissant de 
facon naturelle un blocage mecanique d'anti-retour ne necessite plus, des lors, les 
compensations de I'autre cote du couple. Le couple du moteur s'en trouve done 
double, puisqu'il n'y a pas de depense d'energie necessaire pour annuler le 
contrecouple. 

La figure X represente une forme geometrique obtenue par des circonferences 
d'induction 10, cette fois-ci, trois fois plus petites que la circonference de support 9. 
Des lors, comme dans les mecaniques precedentes, en faisant pivoter la 
circonference d'induction autour de la circonference de support, et en suivant un 
point situe sur celle-ci 14, on peut realiser une forme qui s'apparente a celle d'un 
trefle 39 et peut etre rentable dans une application de moteur. 

La figure XI est la materialisation d'un moteur dont le cylindre a une forme similaire 
a celle obtenue dans la figure precedente. La pale 4 est ici en position d'explosion et 
de fin d'admission, puisque la partie situee d'un cote de la pale 26 est reduite a son 
maximum, alors qu'inversement, la partie contraire 27 est vis-a-vis les parties du 
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cylindre les plus elargies. Les pointilles, sur la figure, represented les mouvements 
successifs de la pale 50. 



La figure XII montre le mouvement d'un point situe sur une circonference 
d'induction 10, mais cette fois, tournant a I'interieur d'une circonference de support 9. 
Ici, la circonference situee a I'interieur - la circonference d'induction - est trois fois 
plus petite que la circonference de support. Le mouvement qui resultera d'un point 
choisi sur la circonference situee a I'interieur - puisque c'est maintenant elle qui sera 
rotative - sera, apres un tour complet c'est-a-dire trois rotations sur elle-meme, 
similaire a la forme d'un triangle 40. II est a noter que le mouvement de rotation de la 
circonference interieure 40 sera, puisqu'elle suit la circonference de I'exterieur, en 
sens contraire de son pivotement 41 . 

II est done important de distinguer rotation et pivotement. 

La figure XIII montre la materialisation de la geometrie expliquee a la figure 
precedents et qui aboutit a la construction d'un moteur triangulaire. Celui-ci a ete 
place en phase d'explosion et de fin d'admission. Comme dans les realisations 
precedentes, des manetons d'induction 20, rattaches a un vilebrequin 19 dispose 
rotativement 23 dans le cote du moteur, soutiennent a chaque extremite des 
engrenages d'induction 17. Mais ici, cependant, au lieu d'etre imbriques sur un 
engrenage de soutien 16 de type externe, ils sont plutot imbriques a un engrenage 
de soutien 16 de type engrenage interne, ce qui inverse le sens du pivotement 21 b). 
Ici, les pieces du moteur ont ete placees dans leur phase explosive. Les chambres a 
combustion 26 se retrouvent done entre le cote du cylindre triangulaire et la pale 4, 
lorsque celle-ci se trouve parallele a celui-ci. 

La figure XIV est une reprise de la figure precedente,, mais ou le moteur est en 
phase d'expansion, ici, a mi-chemin entre deux explosions. On remarquera que les 
parties situees entre la pale et le cylindre triangulaire51, se sont agrandies sous la 
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force de I'explosion. On notera que le sens de la rotation de la pale 52 est similaire a 
celui du vilebrequin de soutien 53. 



La figure XV represente le trajet rectiligne parcouru par un point 14, situe sur une 
circonference d'induction 10, dont la grandeur est deux fois inferieure a la 
circonference de support a I'interieur de laquelle elle pivote sur elle-meme. 

La figure XVI est une materialisation de la Figure XIV. On suppose en effet, un 
engrenage d'induction 17 monte rotativement a I'extremite d'un maneton de soutien 
10. On suppose aussi que ce maneton de soutien est fixe rigidement au vilebrequin 
de support 19. L'engrenage d'induction 17 est imbrique a un engrenage de support 
16 de type interne, d'une taille deux fois plus grande que la sienne. L'axe d'induction 
24, relie a l'engrenage d'induction 17 est ensuite relie a une bielle 55 dont chaque 
extremite est munie d'un piston 56. Le mouvement de va et vient rectiligne de l'axe 
d'induction entramera I'entree et la sortie successives des pistons dans leurs 
cylindres 57 respectifs. De plus, elle permet d'isoler la partie inferieure de chaque 
cylindre 58, de maniere a y produire la basse compression necessaire aux moteurs 
deux temps. Cette facon de faire est rendue possible par le deplacement uniquement 
rectiligne de la bielle. Elle permet done de produire des moteurs de type deux-temps, 
nourris strictement au gaz. 

La figure XVII est une reprise d'une fagon plus detaillee de la figure precedente, 
ou ont ete inclus des systemes de valves 59, de carburation 60, de calibrage de 
I'entrainement 61, d'electricite, etc... Plus specifiquement, en ce qui concerne 
I'entraTnement, une realisation plus complete de I'invention porte a penser que 
I'entrainement du moteur par un seul cote resulterait en plusieurs blocages, tout 
autant au niveau de I'entrainement des pieces vers I'exterieur, que lors du 
demarrage, de I'exterieur vers I'interieur. Aussi, lorsqu'on prevoit monter le moteur en 
trois dimensions, il est bon de doubler le systeme de chaque cote, en partie, e'est-a- 
dire de produire deux vilebrequins et manetons d'induction, et de les raccorder 
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5 indirectement par le detour d'un axe d'equilibrage 62. Cet axe, dispose rotativement 
dans le moteur, sera muni a chaque extremite d'un engrenage 63 que I'on imbriquera 
a des engrenages respectifs 64, disposes sur les vilebrequins. Cet axe d'equilibrage 
pourra au surplus etre envisage comme porteur d'energie vers Pexterieur 65. Un 
engrenage de pivot 66 peut aussi etre dispose sur cet axe, et etre imbrique a un 

10 autre, I'axe d'allumage 67, dispose sur une tige au bout de laquelle seront disposes 
les elements necessaires a Pallumage. Les chambres d'admission inferieures 
peuvent etre munies de valves 59 et reliees a un systeme de carburation 60, 
produisant ainsi une carburation de type deux temps, mais seulement au gaz. 

15 La figure XVIII represente un moteur a poly encrage, dont I'un des deux encrages 

est un vilebrequin 69, alors que I'autre est un ensemble d'engrenages. Un 
vilebrequin, muni d'un excentrique 70, est insere rotativement dans un moyen de 
compression tel une pale 4. Un maneton supplemental d'induction 19 est monte 
sur le vilebrequin a cent quatre vingt degres du sens de I'excentrique. Un axe 

20 d'induction 24 sera insere rotativement dans le maneton d'induction et se verra fixer 
rigidement a chaque extremite un engrenage d'induction 17. L'engrenage d'induction 
situe a I'exterieur sera imbrique a un engrenage de support 16 de type interne, 
dispose rigidement dans le cote du moteur. Quant a l'engrenage situe de I'autre cote 
de I'axe d'induction, il sera imbrique a un engrenage de support 16 b) de type interne, 

25 dispose rigidement dans le cote de la pale. Les dimensions de ces deux ensembles 
seront calculees de maniere a ce que l'engrenage interieur soit deux fois plus petit 
que I'ensemble exterieur. Ainsi, le mouvement de la pale sera induit dans le meme 
sens que celui du vilebrequin, mais a une vitesse deux fois inferieure a celle du 
vilebrequin. En effet, lorsque le vilebrequin tournera, sous I'effet de I'imbriquement de 

30 l'engrenage d'induction exterieur 17 a l'engrenage de support exterieur, I'axe 
d'induction pivotera en sens inverse 73, provoquant une soustraction des vitesses. 
La partie contraire de I'axe d'induction, munie de l'engrenage d'induction interieur, 
entrainera l'engrenage de support interne relie rigidement au cote de la pale, et par 
consequent ia pale, mais a moindre vitesse. De cette maniere, la pale decrira le 
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mouvement recherche et qui avait ete obtenu par les premiers moyens exposes aux 
figures precedentes. 



La figure XIX, obtenue par un procede similaire a celui de la precedente figure, 
conduit a un moteur en huit. En effet, on peut relier rotativement I'excentrique d'un 
vilebrequin 69, cette fois, a un piston de forme triangulaire 20 b), et disposer 
rotativement un axe d'induction 24 a un maneton d'induction 19 situe a cent quatre- 
vingt-dix degres du sens de I'excentrique 70. Ensuite, on peut munir cet axe 
d'induction, a chacune de ses extremites, d'un engrenage d'induction 17. 
L'engrenage exterieur sera imbrique a un engrenage interne 16, dispose rigidement 
dans le cote du moteur. L'engrenage interieur 17 b) de I'axe d'induction sera imbrique 
a un engrenage interne 16b), dispose rigidement dans le cote du piston triangulaire. 
Cette facon de faire controlera le deplacement du piston triangulaire par rapport au 
mouvement du vilebrequin. Bien entendu, il faut encore une fois calibrer les deux 
ensembles d'engrenages de telle sorte que la rotation du piston triangulaire soit 
deux fois plus lente que celle du vilebrequin, si on veut que le mouvement de piston 
respecte la forme en huit du cylindre. De cette maniere, toutes les parties de la 
surface du piston actionneront le vilebrequin, soit par le vilebrequin lui-meme 
directement, soit par le maneton d'induction. 

La figure XX represente un moteur a poly induction, inverse, ou le mouvement de 
la pale 4 est contraire a celui du vilebrequin 19. Cette inversion est obtenue en 
utilisant un engrenage interne d'un cote de I'axe d'induction et un engrenage externe 
de I'autre cote. II s'agit ici, d'une facon inversee de realiser un moteur triangulaire. 
Pour ce faire, on munit un vilebrequin 19 d'un excentrique 70 et on dispose celui-ci 
rotativement dans le corps d'un moteur. On couple ensuite une pale semi 
rotativement autour de cet excentrique. Ensuite, sur ce vilebrequin est dispose 
rigidement un engrenage d'entramement 75, qui sera couple a un engrenage 
d'inversion 73, cet engrenage d'inversion ayant ete dispose rigidement sur un axe 
d'inversion 74 monte rotativement dans le corps du moteur. Ensuite, la partie inverse 
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de cet engrenage sera couplee a un engrenage d'induction 16 b) de type interne 
dispose rigidement dans le cote de la pale 4. Des lors, on pourra calibrer les 
engrenages de telle sorte que la pale tourne deux fois plus lentement que 
I'excentrique, ces deux mouvements etant deja en sens inverses. En effet, le 
mouvement du vilebrequin 80 entramera une inversion de I'engrenage d'inversion 81 
qui, a son tour, entramera le mouvement de la pale en sens contraire 82. La 
resultante de ces deux mouvements contraires permettra a la pale de parcourir la 
forme du moteur triangulaire, en gardant chaque extremite de la pale toujours 
accolee a la paroi du cylindre. 

La figure XXI represente un moteur dont les deux systemes s'induisent I'un et 
I'autre. Ainsi un systeme devient I'equivalent du pignon de I'autre, ce qui permet de 
sauver nombre de pieces en plus d'augmenter le couple du moteur. En effet, apres 
les dernieres explications, il nous est possible de penser que les systemes peuvent 
etre concus de telle maniere que les vitesses des pieces se completent les unes les 
autres. Ainsi done, nous pouvons supposer qu'un premier vilebrequin 69 que lequel 
est dispose un excentrique 70 et un engrenage d'entramement 75 de la pale, ou un 
piston triangulaire. Nous pouvons ensuite imaginer que ce premier vilebrequin, est 
perfore de bout en bout 101 et qu'il est traverse a son tour par un second vilebrequin 
69 b). Ce deuxieme vilebrequin se verra, lui aussi, etre muni d'un excentrique 70 b). 
Cependant, une partie de ce second vilebrequin sera amincie que telle sorte qu'elle 
traverse le premier vilebrequin sur sa longueur 76. L'engrenage d'induction 75 b) de 
ce second vilebrequin sera, cette fois-ci, rattache rigidement a celle-ci, mais de 
I'autre cote de I'excentrique du premier vilebrequin. Des lors, chacun de cees deux 
systemes, compose de l'engrenage d'induction de I'un des vilebrequins et de 
I'excentrique de I'autre, sera apte a etre couple a une pale. Dans chaque cas, la pale 
sera montee sur un des deux excentriques et verra son engrenage interne imbrique 
a l'engrenage d'induction du vilebrequin inverse. Des lors, on verra qu'un mouvement 
d'un systeme induira I'autre. En effet, en supposant le premier vilebrequin tournant 
en un sens 90, il induira la rotation de la pale dans le meme sens 91 . Cependant, la 
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5 rotation de son engrenage d'entrainement, toujours dans le meme sens 92, 
entrainera le mouvement de la deuxieme pale, mais d'une fagon deux fois plus lente. 
A son tour, cette seconde pale en mouvement, entrainera I'excentrique de son 
propre vilebrequin d'une facon deux fois plus rapide, et celui-ci, avec son engrenage 
deux fois plus petit que I'engrenage d'induction de la premiere pale, I'entramera de 

10 fagon deux fois plus lente, ce qui est en parfaite relation avec le deplacement de son 
propre vilebrequin. Non seulement cette fagon de faire amenuise-t-elle le nombre de 
morceaux, mais aussi augmente-t-elle le couple. En effet, pour chaque pale, on 
constate que I'energie est captee par les pieces, a deux endroits, pour etre envoyee 
a I'exterieur. 

15 

La figure XXII represents des formes concaves obtenues selon que Ton situe le 
point de rattachement des pales aux engrenages d'induction a I'interieur des lignes 
de circonferences. 

20 La figure XXIII represents des formes convexes, 110, 111, 112, obtenues en 

placant le point de rattachement des pales, a I'exterieur des circonferences des 
engrenages d'induction. Le mouvement excede celui de la forme originalement 
obtenue, tout autant a I'exterieur qu'a I'interieur. 

25 La figure XXIV montre un moteur dont I'induction, vers I'exterieur, est obtenue a 

partir d'un axe imbrique a I'axe de support. En effet, est dispose sur le vilebrequin un 
engrenage externe d'entrainement 75, qui sera imbrique a un engrenage de 
d'exteriorisation 93, dispose rigidement dur un axe 94 monte rotativement en travers 
du corps du moteur et menant la puissance a I'exterieur. 

30 

La figure XXV montre un moteur dont I'induction est faite a partir, directement, de 
la pale, celle-ci etant imbriquee a un axe central 19, par le biais d'un engrenage 
interne 94. 
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5 La figure XXVI montre comment on peut tirer parti de telles mecaniques, en 

ajourant la pale, ou le piston triangulaire, pour laisser la surface de I'excentrique du 
vilebrequin etre directement soumise a I'explosion. Les memes jours peuvent etre 
pratiques sur le piston triangulaire. 
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- REVENDICATIONS - 

1. Une machine, telle un compresseur, un moteur, comprenant en 
composition : 

• un corps de la machine, dans lequel est dispose un cylindre, 
ou est inseree, semi rotativement une pale, 

• un maneton de soutien, installe rotativement dans le corps de 
la machine, et dont chaque extremite est pourvue d'un moyen 
d'induction, tel un axe d'induction, 

• des moyens d'induction, tels des axes d'induction, disposes a 
chaque extremite du maneton d'induction, et sur lesquels sont 
montes rotativement des engrenages d'induction, 

• des engrenages d'induction, auxquels sera rattachee 
directement, ou par un moyen, la pale, et qui seront couples a 
I'engrenage de support, 

• un engrenage de support, de meme grandeur que les 
engrenages d'induction, dispose rigidement dans le moteur, et 
ce, de telle maniere qu'ils soient a la fois couples a I'engrenage 
de support, et qu'ils aient sur leur diametre, un moyen de 
rattachement a la pale, 

• une pale, qui rattachee directement, ou par un moyen, aux 
engrenages montes sur les axes d'induction, sera inseree 
semi rotativement dans le cylindre de la machine. 

2. Une machine, selon la revendication 1, dont les engrenages 
d'induction seront d'un diametre deux fois inferieur a celui de 
I'engrenage de support, et dont par consequent le piston sera de 
forme triangulaire, et le cylindre en forme de huit. 
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5 3. Une machine, selon la revendication 1, dont les engrenages 

d'induction seront d'un diametre trois fois inferieur a celui de 
I'engrenage de support, et dont par consequent le piston sera de la 
forme d'une pale et le cylindre en forme de trefle. 

10 4. Une machine, selon les revendications 1, 2 et 3, comportant 

plusieurs systemes d'explosion en composition. 

5. Une machine, selon les revendications 1, 2 et 3, mais dont I'axe 
d'induction est relie rigidement aux engrenages d'induction, et est 

15 insere rotativement dans les extremites du maneton de soutien. 

6. Une machine, telle un compresseur, un moteur, comprenant en 
composition : 

• un corps de la machine, dans lequel est dispose un cylindre, 
20 ou sera inseree, semi rotativement une pale, 

• un maneton de soutien, installs rotativsmsnt dans Is corps ds 
la machins, et dont chaque extremite est pourvue d'un moyen 
d'induction, tel un axe d'induction, 

• des moyens d'induction, tels des axes d'induction, disposes a 
25 chaque extremite du maneton d'induction, et sur lesquels sont 

montes rotativement des engrenages d'induction, 

• des engrenages d'induction - dont la circonference egale aux 
trois-quarts celle de I'engrenage de support - auxquels sera 
rattachee directement, ou par un moyen, la pale, et qui seront 

30 couples a I'engrenage de support, ce, de telle maniere qu'ils 

soient a la fois couples a I'engrenage de support, et qu'ils aient 
sur leur diametre un moyen de rattachement a la pale, 

• un engrenage de support, de type engrenage interne, dispose 
rigidement dans le moteur, 
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• une pale, qui, rattachee directement, ou par un moyen, aux 
engrenages des axes d'induction, sera inseree semi 
rotativement dans le cylindre de la machine, 

• un cylindre quasi circulaire, dans lequel se fera le mouvement 
quasi rotatif de la pale. 

Une machine, selon la revendication 4, dont I'engrenage d'induction 
sera deux fois plus petit que I'engrenage interne de soutien, et dont 
I'axe d'induction parcourant un mouvement rectiligne, sera rattache 
par un moyen, tel une bielle, a des pistons conventionnels. 

Une machine, selon la revendication 4, dont les engrenages 
d'induction seront trois fois plus petits que I'engrenage interne de 
soutien, et dont la pale produira un mouvement quasi triangulaire, et 
sera inseree dans un cylindre de forme quasi triangulaire. 

Une machine, telle un compresseur, un moteur, comprenant en 
composition : 

• un corps de la machine, dans lequel est dispose un cylindre - 
ou sera insere, rotativement, un vilebrequin muni d'un 
excentrique -, un maneton de soutien, installe rigidement et de 
preference en sens inverse de I'excentrique sur le vilebrequin, 
ce maneton etant pourvu d'un moyen d'induction tel un axe 
d'induction, 

• un moyen d'induction tel un axe d'induction, dispose 
rotativement dans I'axe d'induction, et muni, a chacune de ses 
extremites, d'un engrenage d'induction, 

• des engrenages d'induction, situes a chaque extremite de I'axe 
d'induction, I'un etant couple a I'engrenage de support du 
moteur, et I'autre a I'engrenage de support de la pale, 
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un engrenage de support, dispose rigidement dans le corps de 
la machine, et couple a I'engrenage d'induction exterieur de 
I'axe d'induction, 

un engrenage de support, dispose rigidement sur le cote de la 
pale et couple a I'engrenage interieur de I'axe d'induction, 
une pale, disposee semi rotativement dans le cylindre du 
moteur, dans laquelle est insere rotativement I'excentrique du 
vilebrequin, et dont I'engrenage de soutien est couple a 
I'engrenage interieur d'induction, 

un engrenage de support, de type engrenage interne, dispose 
rigidement dans le moteur, 

une pale, qui rattachee directement, ou par un moyen, aux 
engrenages des axes d'induction, sera inseree semi 
rotativement dans le cylindre de la machine, 
un cylindre quasi circulaire, dans lequel se fera le mouvement 
quasi rotatif de la pale. 



1 0. Une machine, selon la revendication 9, dont le piston est de forme 
triangulaire, et dont le cylindre est en forme de huit. 

25 11. Une machine, telle un compresseur, un moteur, comprenant en 

composition : 

• un corps de la machine, dans lequel est dispose un cylindre - 
ou sera insere, rotativement, un vilebrequin muni d'un 
excentrique -, un maneton de soutien, installe rigidement et de 
30 preference en sens inverse de I'excentrique sur le vilebrequin, 

ce maneton etant pourvu d'un moyen d'induction tel un axe 
d'induction, 
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un moyen d'induction tel un axe d'induction, dispose 
rotativement dans I'axe d'induction, et muni, a son extremite, 
d un engrenage d'induction, 

un engrenage d'induction, d'une dimension deux fois plus 
petite que celle de I'engrenage d'induction de la pale, et couple 
a engrenage de support, 

un engrenage de support, dispose rotativement dans le corps 
de la machine et couple a I'engrenage d'induction de I'axe 
d'induction d'une part et d'autre part a I'engrenage interne 
d'induction situe sur le cote de la pale, 

un engrenage interne d'induction, dispose rigidement sur le 
cote de la pale, 

une pale, disposee semi rotativement dans le cylindre du 
moteur, dans laquelle est insere rotativement I'excentrique du 
vilebrequin, et dont I'engrenage d'induction est couple a 
I'engrenage de soutien, 

un engrenage de support, de type engrenage interne, dispose 
rigidement dans le moteur, 

une pale, qui rattachee directement, ou par un moyen, aux 
engrenages des axes d'induction, sera inseree semi 
rotativement dans le cylindre de la machine, 
un cylindre quasi circulaire, dans lequel se fera le mouvement 
quasi rotatif de la pale. 



12. Une machine, selon la revendication 11, dont la grandeur de 
30 I'engrenage d'induction du vilebrequin est un tiers par rapport a la 

grandeur de I'engrenage interne d'induction de la pale, et dont le 
cylindre est en forme de triangle. 
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13. Une machine, telle un compresseur, un moteur, comprenant en 
composition : 

• un corps de la machine, dans lequei sont incorpores deux 
systemes dont les mouvements sont contraires, avec 

• un premier vilebrequin, monte rotativement dans le bloc de la 
machine et muni d'un excentrique, ainsi que d'un engrenage 
d'induction, ce vilebrequin etant perfore dans son axe d'un bout 
a I'autre, de maniere a y laisser passer un vilebrequin 
secondaire, 

• une premiere pale disposee rotativement dans le cylindre du 
moteur et couplee a I'excentrique du premier vilebrequin d'une 
part, et dont I'engrenage d'induction, dispose rigidement dans 
son cote, sera couple a I'engrenage d'induction du deuxieme 
vilebrequin, 

• un deuxieme vilebrequin, traversant le premier vilebrequin, et 
muni d'un excentrique sur lequei est couplee une deuxieme 
pale, de meme qu'un engrenage d'induction couple a 
I'engrenage interne d'induction de la premiere pale, 

• une deuxieme pale, montee rotativement dans un deuxieme 
cylindre du moteur, et montee rotativement sur I'excentrique du 
deuxieme vilebrequin, ladite pale etant couplee, par le moyen 
de son engrenage interne d'induction, a I'engrenage 
d'induction du premier vilebrequin. 

14. Une machine, selon les revendications 1 , 4 et 9, dont la forme des 
mouvements est convexe. 

15. Une machine, selon les revendications 4 et 9, dont la forme des 
mouvements est concave. 
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16. Une machine a poly encrage, dont I'induction exterieure se fait par 
un axe couple au maneton de support. 



17. Une machine a poly encrage, dont I'induction vers I'exterieur se fait 
a partir du vilebrequin. 

10 

18. Une machine a poly induction, dont I'induction vers I'exterieur se 
fait a partir d'un engrenage interne d'induction couple a un axe 
transversal. 

15 19. Une machine dont la pale, ou le piston, ont ete ajoures de maniere 

a permettre a la surface de I'excentrique du vilebrequin d'etre soumise 
directement a I'explosion. 
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